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光エレクトロニクスの玉手箱 I 

章 頁 該当箇所 誤 正 

2 19 右上 11 行 すると，エネルギー，運動量等の関係が矛

盾なく記述できることが分かってきた。 

ここで，質量 me の自由電子のシュレー

ディンガー運動方程式を次のように記述

してみる。 

この式の γ を後述のような複素数の式に置き

換えると，エネルギー，運動量等の関係が矛

盾なく記述できることが分かってきた。 

このようにして，質量 meの電子のシュレ

ーディンガー運動方程式が次のような形式

にでき上がった。 
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2 22 右 式(27a) 
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2 22 右 式(27b) 
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2 22 右 式(28b) 1 1
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4 47 左上 2 行 3 × 1015 6 × 1014 

5 68 右下 7 行 式(60)の z0は共焦点パラメーターあるい

はレイリー長と呼ばれている（w, w0, z0に

ついては図 4参照）。 

式(60)の z0はレイリー長と呼ばれている

（w, w0, z0については図 4参照）。またビー

ムウェストから z0だけ離れた 2 点間の距離

（=2 z0）は共焦点パラメーターと呼ばれて

いる。 
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9 136 右上 3 行 式(50) 式(53) 

16 257 右上 2 行 図 23 図 24 

 

 


